VE SKOLE PRO PRAKTICKOU VYUKU MOTIVACI | ZABAVL
-

~ -* . ~’.' -
«* b
-
- y - < /

evropsky !

soc:aini OP Vesiitsid

fond v VROPSKA UNIE PO Benbirence s hepaort

-
* ¥
-
Tty ’
-~ LR L B B R L

ZAKLADY PROGRAMOVANI

Mgr. Vladislav BEDNAR

2014
8

14/14

e

> 00

Co je vhodné vedet, nez si vybereme programovaci
jazyk a zacneme programovat roboty.
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Roboti a jejich programovani

© Robotické mechanické zarizeni nebo robot jako kyberneticky
systém obsahuje vétsinou tri podsystémy. Jedna se o pohybové
systémy, snimaci systémy a zpracovani informaci (kognitivni

systémy).

Kognitivni proces, neboli proces vnimani a racionalniho mysieni.

€

Zde patri, vSechny fridici systémy robota. Jde jak o programové

vybaveni (software), které realizuje funkci umelé inteligence, tak

o vlastni zarizeni (hardware).
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Motorické systémy a vybavovaci mechanismy
© Robotické mechanické zarizeni nebo robot jako kyberneticky
systém obsahuje vétsinou tri podsystémy. Jedna se o pohybové
systémy, snimaci systémy a zpracovani informaci (kognitivni

systéemy).

Ovladaci ¢ast privadi elektrickou energii do motoru v odpovidajici

@

polarité. V této Casti je elektronika, ktera snima vystupni pohyb

mechanické jednotky a parametry motoru.
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Servo mechanismy

@ Motory se pouzivaji stfidave, stejnosmérné a krokové. Prevod
muze byt rotacni, nebo primocary. ,0 . o.
® Ovladaci ¢&ast privadi elektrickou > 3

energii do motoru v odpovidajici

polarité. V této c€asti je elektronika,

ktera shima vystupni pohyb

mechanické jednotky a parametry

Ovladaci cast Motor Prevod
motoru.
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Vybavovaci prvky pouzivané u malych robotu

Pouzivaji se vybavovaci mechanismy prevzaté od modelari. Jedna
se o vybavovaci serva, ktera se otaci, nebo maji linearni pohyb.
Dnesni vybavovaci mechanismy (serva) maji vétSinou samostatny
mikroprocesor, ktery nejen ovlada pohybovy mechanismus, ale ma
v sobé i snimace poloh, vykonu, pretizeni, krouticich momenti
a ridici jednotku.
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Ovladace pouzivané u robotl

K ovladani roboti se dnes pouzivaji jiz jen bezdratové ovladace
pracujici v infracervené oblasti nebo radiové oblasti spektra.
V prvopocatcich se pouzivaly dratové ovladaée. Z duavodu

dostupnosti se v prvopocatcich osvedcilo oviladani pomoci

modelarskych

walkera

radiostanic.
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& Roboticka zafizeni maji svoji naprogramovanou inteligenci, ale daji
se taktéz ovladat pomoci kabelovych pripojek (vodicu)
pripojenych k pocitacum pres néjaké rozhrani (RS232, RS435,
USB) nebo nékterou bezdratovou technologii.

® Na trhu se objevuje mnozstvi robotickych &\ L
hraek a stavebnic. Jedna se mechanické
hracky, obdarené castecnou inteligenci.
Nékteré jsou schopny komunikovat

s obsluhou a mit moznost programovani.
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© Pod pojmem robot si ale dnes jiz miGZzeme predstavit nejen
zarizeni, co chodi, ale i samo léta a vykonava naplanované
¢innosti. Tato létajici roboticka zarizeni nejen ze maji vestavénou
kameru, ale maji nékdy i uchopové manipulatory, které jim

umoznuji provadéet mechanické pohyby.

Robotické modely se v dnesni dobé

€

ovladaji nejen specializovanymi ovladaci,
ale ¢asto je muzeme ovladat pres mobil
Ci tablet s patficnym programem.
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© Pro laickou verejnost jsou nejznaméjsi roboticti predstavitelé,
pohybujici se vozitka posilana na vzdalené planety na prizkum,

kde vykonavaji autonomné urcené cinnosti.

Tato vozitka se musi rozhodovat

€

samostatné, bez okamzité obsluhy
¢lovéka, jelikoz ridici a komunikacni
signaly putuji k zemi nékolik minut,
coz prakticky vylucuje okamzitou

obsluhu techto robotickych zarizeni.
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Snimaci C|dla pouzivana u robotu

Mikrofony

™ Kazdé robotické zarizeni se musi ™™

3 osy Gyroskop
3 osy Akcelometr

orientovat v prostredi a néjakym

Mikrofon

zplisobem se v tomto  prostredi
pohybovat. Pro sbér informaci z okoli
pouzivame ruzné typy Ccidel. Podle
informaci z cidel se teprve fidici jednotka
rozhoduje, na co a jak ma reagovat. Stejne
jak lidé pouzivaji oci, usi, hmat, cich,

taktéz i roboti maji specializovana cidla.
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Snimac infracerveného zareni

@ Infra éidla maji v sobé jen foto diody,

nebo fototranzistory pracujici ve spektru
infracerveného zareni. Veétsinou |sou

vestavéna spolecné mechanické

jednotce i s vysilaci
infracervenou
diodou.
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Inkrementalni rotacni snimac

Princip téchto snimacu spociva ve

Kodovy kotoucek
Fotoelementy

Elektrické signaly

clonéni svetelného toku mezi

Snimaci mfizka

zdrojem svétla a fotocitlivymi

Referenéni znacka
LED

prvky. Pro zjisténi

o rychlosti otaceni g JT,

staci zjistit pocet

impulza za uréity i |

Hridel

casovy usek.

Montazni priruba
LoZiska
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Snimace polohy

Fotoelementy

Snimaci deska @

Zdroj svetla

& Tento snima€é umozniuje zjistit uhel

natoCeni rotoru bezprostredné po

pripojeni napajeni bez nutnosti
predchoziho pootoceni. Jejich
rotujici kotou¢ ma ale nékolik stop
s otvory tvoricimi uréity kod. Casto

se pouziva kéd Grayuv. ¢
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Absolutni snimac¢ uhlu natoceni

@ Resolver je polohovy transformator pouzivany jako absolutni

snimaé¢ uhlu natoceni.
induk€nosti) mezi vinutimi na rotoru a statoru.
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