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Postup sestavení robota: Robopes
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Krok 2

Spojka

IR senzor

Toto je označení kabelu, kterým 
lze připojit IR senzor.
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Krok 3
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Krok 4
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Krok 5

Krok 6
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Krok 8
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Krok 9
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Krok 10



VE ŠKOLE PRO PRAKTICKOU VÝUKU, MOTIVACI I ZÁBAVU

11

Krok 11



VE ŠKOLE PRO PRAKTICKOU VÝUKU, MOTIVACI I ZÁBAVU

12

Krok 12
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Krok 13
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Krok 14



VE ŠKOLE PRO PRAKTICKOU VÝUKU, MOTIVACI I ZÁBAVU

15

Krok 15
Vytvořeno dokončením kroku č.4
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Krok 16

Vytvořeno dokončením kroku č.11

Detail 
A

Detail A

Vytvořeno 
dokončením 

kroku č.7
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Krok 17
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Krok 18

Vytvořeno dokončením kroku č.12

Vytvořeno dokončením kroku č.8
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Krok 19

Vytvořeno dokončením kroku č.17
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Krok 20



21

Krok 21
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Krok 22 – propojení pohonů
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IR Senzor
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Kontrola identifikátorů 
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Kontrola identifikátorů 
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