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Pracovni listy pro sestaveni robota

Ctyi-kolovy vozik

}! Kryt CM-5
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Kabeldz a spojovaci material
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Postup sestaveni robota:

Krok 1 — Sestaveni dvou levych kol

Sestavte kolo s pouzitim pohonu ID 2 a ID 4

4 ks

Vlozte matice @;
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Vlozte matice N1 do
vyznacenych otvori a pak je
prelepte lepici paskou.

~ A
Pf1 montazi kola, prosim
nepouzivejte hrubou silu.

obrazku.

Dale se ujistéte, Ze poloha
matic N1 odpovida situaci na
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Krok 2 — Sestaveni dvou pravych kol

Sestavte kolo s pouzitim pohona ID 1 aID 3

VliozZte matice Vlozte matice N1 do
vyznacenych otvoru a pak je
prelepte lepici paskou.
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Pti montazi kola, prosim
nepouzivejte hrubou silu.
Dale se ujistéte, Ze poloha
matic N1 odpovida situaci na
obrazku.
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Krok 3 — Sestaveni spojky
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Krok 4 — Pripojeni snimaci hlavy

Vlozte matice

8 ks

VloZzte matice N1 do
vyznacenych otvori a pak je
prelepte lepici paskou.

Kryt CM-5
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Vytvoreno v
kroku ¢. 3
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Krok 5 — Propojeni jednotlivych pohont
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Poznamka:

Ptedtim neZ se provede piipojeni vSech pohonnych jednotek s krabickou pro fidici jednotku CM-5 (viz. Nasledujici krok €. 6),
muizZe byt vyhodné propojit jednotlivé pohony kabeldzi. To z toho divodu, Ze pak bude obtizné vlozit tuto kabeldZ do zbylého
prostoru.

Kabel - 6

0

L
Kabel - 10

Dal$i moznost je propojit nejprve jednu ¢ast pohonnych jednotek (napi. Pohony s ID 4 a ID 2) pak si pfipojit kabeldz (napt. K pohonu s ID 1) a ten
pripevnit ke krytu pro fidici jednotku CM-5. Stejny postup mize byt aplikovan na pohon s ID 3.
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Krok 6 — Kompletace vozidla

- 16 ks

Pohled shora na rozmisténi Sroubku

Krok 4
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Krok 7 — Prichyceni Fidici jednotky

4 ks

Toto pfichyceni, pro funkénost modelu, neni nutna.
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Krok 8 — Propojeni ridici jednotky s vozidlem

brazku.
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Tento konektor miiZe byt propojen s ridici

jednotkou i shora.
Tj. nemusi byt vyuzity konektor, ktery je

naznacéen na o

Konektor |---».4-... |
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